Ustawienia przetacznikéw w sterowniku MINI A

W tabeli pokazano przetaczniki tak jak widac¢ je od frontu sterownika (sterownik
ustawiony nadrukiem na obudowie do gory):

Przetgczniki Typ sondy Symulacja
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Wyjasnienie uzytych symboli:
Symulacja:

Fala1V — symulacja falg prostokatna, amplituda 1V, okres 0.3s, wypetnienie 50%
Fala 5V — symulacja falg prostokatna, amplituda 5V, okres 0.3s, wypetnienie 50%

Z sondy — sygnat z sondy lambda steruje uktadem MINI A oraz jest podawany do
komputera samochodowego

Masa — na wyjsciu symulacji nie ma zadnego sygnatu, jest ono dotagczone do
masy zasilania uktadu.

Typ sondy:

1V - praca z sondami 0..1V, prég zmiany kierunku ruchu silnika krokowego
réwny 0.5V

5V - praca z sondami 0..5V, prég zmiany kierunku ruchu silnika krokowego

rowny 2.5V



