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4. INTERFEJS ZARZADZAJACY SYSTEMEM KOMPUTERA

Po przeanalizowaniu konfiguracji systemu Just oraz procedury ustawiania go w oparciu o
przetgcznik i skrzynke diagnostyczng (rozdz. 3), w tej czesci omdwiono szczegdtowo drugg mozliwose
ustawiania systemu - za pomocg programu komputerowego. Przed rozpoczeciem ustawiania i
wprowadzania poprawek do systemu, réwniez i w tym przypadku konieczne jest przeprowadzenie
wstepnej kontroli, o ktérej mowa w rozdziale 3.2.

4.1 KOMPUTER

Komputer (PC), dostarczany instalatorom to komputer przenosny, ktérego charakterystyka

zostata zamieszczona w dotgczonej do niego instrukcji. W komplecie znajdujg sie dwa kable
zasilajace, ktore mozna podtaczy¢ do sieci elektrycznej lub gniazdka zapalniczki.
Myszka posiada system wskazywania za pomocq strzatki, oraz dwa lub trzy klawisze, przeznaczone
do ,klikania” wskazywanych elementow. Klawisze myszy mogg by¢ zamieszczone poziomo (prawy,
lewy) lub pionowo (gérny, dolny). Najcze$ciej uzywa sie klawisza lewego (gérnego). W przypadku
komputeréw Toshiba, myszka to Zielony okragly wskaznik, potozony na Srodku klawiatury.

Potaczenie pomiedzy komputerem a ECU Just dokonuje sie za pomocg kabla podigczonego
do portu komputera, uzywanego takze w systemie BRC Flying Injection. Dostepny jest takze maty
adapter, ktérego jeden koniec mozna podtaczy¢ do tego kabla, a drugi do specjalnego 4-biegunowego
ztacza Just ECU. Do dokonania tego potaczenia jest konieczne otwarcie ECU (rys. 8 czes¢ 2.3.2).

4.2 URUCHOMIENIE PROGRAMU

Po zainstalowaniu programu wystarczy dwa razy klikng¢ na ikone JUST ECU na pulpicie
komputera, aby uruchomi¢ aplikacje.

Jezeli program nie zostat jeszcze =zainstalowany, mozna to uczyni¢ za pomocg
oprogramowania instalacyjnego. Wystarczy wéwczas postepowac zgodnie z kolejnymi poleceniami
programu, a po zakonczeniu instalacji na pulpicie pojawia sie ikona Just.

4.3 STRUKTURA PROGRAMU

Po uruchomieniu programu pojawia sie okno przedstawione na rys. 1.

Program posiada menu oraz ikony, bedace skrétem do gtéwnych poleceh kazdego menu.

Ponizej przedstawiono polecenia poszczegdlnych menu, ktére zostang szczegotowo
omowione w nastepnych rozdziatach.

Podkreslone litery umozliwiajg
szybkie wykonywanie polecen: po e ""‘""""" e e

przycisnieciu jednoczesnie klawisza | ] ¥ ] | o] |_|_|H._Lj.|_-

Alt i podkreslonej litery (z gtéwnego
katalogu polecen) lub klawisza - -
Storage end

odpowiadajacego pokreslonej literze
Quit (3] L

(polecenia w podkatalogu) mozna
natychmiast aktywowa¢ dang funkcje,
bez uzywania myszy.

Ponadto istnieje mozliwosé
uzywania klawiszy do F1 do F12, o
czym bedzie mowa w odpowiednich
czesciach.

Lista polecen katalogéw i podkatalogow:

File

o

EEPROM
Save on file MAIUSC+F12



Programming
Personalised setting up
MAIUSC+F1
BRC setting up

MAIUSC+F2
Clear EEPROM file
Setup
Setting up
Lambda control in normal
load F1
Cut-off
F2
Idle speed
F3
Full load
F4
Pumping
F5
Out-of-the-revs threshold
conditions F6

Changing over

T.P.S.
Lambda emul.
Tank
Offline
First acquisition

Manual settings

Defects

Utilities
Save data
Data reset
Consultation of diagrams

Configuration
Language
Serial

Info



4.4. PIERWSZE WPROWADZANIE DANYCH | KONFIGURACJA

Po podtaczeniu ECU Just do komputera za pomoca kabla przetgcznka i przeprowadzeniu
wstepnej kontroli, opisanej w czesci 3.2 koniecznie nalezy przeprowadzié, podobnie jak w przypadku
ustawiania za pomocg przetacznika i skrzynki diagnostycznej, procedure pierwszego wprowadzania
danych i samokonfiguracji. Prosze przejrze¢ czes¢ 3.3 i 3.4 poprzedniej czesci instrukcji, w ktorej
omowiono rézne fazy procedury pierwszego wprowadzania i samokonfiguraciji.

Zaletg programu komputerowego jest fakt, ze podczas takiej procedury, poza mozliwoscig
obserwacji przetgcznika i informacji ze skrzynki diagnostycznej, instalator zachowuje catkowitg
kontrole nad przebiegiem réznych faz wprowadzania danych, dzieki oknom, pojawiajgcym sie
automatycznie na ekranie komputera, a takze wykresom, przedstawiajgcym wartosci sygnatéw
wprowadzanych podczas tej procedury.

4.4.1 OPERACJE W STEPNE

Przed rozpoczeciem procedury pierwszego wprowadzania i samokonfiguracji, nalezy
postepowac zgodnie z opisem zamieszczonym w czesci 3.4.

4.4.2 WPROWADZANIE | SAMOKONFIGURACJA SYGNALU TPS

Opis kolejnych faz wprowadzania i samokonfiguracji sygnatu TPS znajduje sie w czesci

3.4.41.

Rys. 2 przedstawia okno,
ktére pojawia sie automatycznie na R Y - |
ekranie komputera w tej fazie. Na | || ] | ]| o Bl A
odpowiednim wykresie, oprocz n I JJ-I-‘L!"—-

warto$ci  sygnatu TPS  (warto$c
biezgca, minimalna, maksymalna i
typowa) przedstawione sg zmiany
warto$ci sygnatu podczas caftej fazy
pierwszego wprowadzania oraz
przebieg trzykrotnego przyspieszenia,
koniecznego do zakonczenia tej
procedury.

Program komputerowy
wspomaga instalatora podczas fazy
wprowadzania danych wyswietlajac
komunikaty o czynnosciach, ktére |
ma wykonac. ERF W war ks

4.4.3 WPROWADZAN IE | SAMOKONFIGURACJA SYGNALU OBROTOW

Opis kolejnych faz wprowadzania i [ T — e |
samokonfiguracji sygnatu obrotéw 2| el o alesd 0 Il

znajduje sie w czesci 3.4.2.

ktére pojawia sie automatycznie na

[ |
ekranie komputera podczas tej fazy. - .
Na wykresie, oprécz wartosci sygnatu Bt i |
obrotow (wartosé biezaca i AT
wprowadzona warto$¢ minimalna) ".:‘.*:,”‘*I".....
mozna zaobserwowaé¢ zachowanie = S— g
sygnatu podczas catej fazy

pierwszego wprowadzania. Program

komputerowy wspomaga instalatora EETTETE e memi E e =]
podczas fazy wprowadzania danych |
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4.4.4. WPROWADZANIE / ==
SAMOKONFIGURACJA  SYGNAtU F : . -

CZUJNIKA TLENU LAMBDA

b
E

Opis kolejnych faz
wprowadzania i samokonfiguracji
sygnatu czujnika tlenu lambda
znajduje sie w czesci 3.4.3.

Na rys. 4 przedstawiono
okno, ktore pojawia sie
automatycznie na ekranie
komputera podczas tej fazy. Na
wykresie, oprocz wartosci
odnoszacych sie do sygnalu
czujnika tlenu lambda (wartosé
biezaca, wartos¢  minimalna, — —
wartos¢ maksymalna, wzmocnienie
i typowa) mozna zaobserwowac

zachowanie sygnatu podczas calej e
fazy pierwszego wprowadzania. ! i

Program komputerowy Flerlar] ajel o] (T lalsE O
wspomaga instalatora podczas fazy e
wprowadzania danych wyswietlajac

komunikaty o czynnosciach, ktére
ma wykonadé.

b

|

4.4.5 WPROWADZANIE /
SAMOKONFIGURACJA POZYCJI
ZEROWEJ AKTUATORA STEP

Opis kolejnych faz wprowadzania i
samokonfiguracji pozycji zerowej
aktuatora STEP znajduje sie w
czesci 3.4.4.

Na rys. 5 przedstawiono okno, ktére pojaw
zerowej.

Program komputerowy
wspomaga instalatora podczas fazy
wprowadzania danych wyswietlajac
komunikaty o czynnoSciach, ktore
ma wykonaé.
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4 5WPROWADZANIE DANYCH |
ZACHOWAN [E WYKRESOW

Po zakonczeniu procedury
pierwszego wprowadzania danych,
przy kazdym nastepnym wigczeniu
ECU (zasilanie systemu dodatnim po
kontakcie) program faduje dane z
EEPROM ECU i pojawia sie okno
przedstawione na rys. 6.

Dane odnoszace sie do sygnatéw, k
lewej stronie) oraz wykresy sygnatéw sg akti

po




Istnieje mozliwo$¢ wyboru ednostek fizycznych (np. Volty lub sekundy) lub skonwertowanych
(przedstawienie wartosci w mikrokontrolerze, zazwyczaj mieszczg sie w granicach 0-255), poprzez
klikniecie myszka na odpowiednie pole konwersji (C.U.>Phisical lub Physical>CU”).

Mozna jednoczes$nie obserwowac zachowanie wartosci na czterech wykresach. Aby wyjs¢ z
wykresu lub aby go wtaczyé, wystarczy kliknaé jedno z odpowiednich pdél numerycznych.

4.6. KONFIGURACJE DODATKOWE

Po zakonczeniu fazy pierwszego wprowadzania danych i samokonfiguracji, system jest
gotowy do pracy na gazie po wigczeniu zaptonu.

Przed rozpoczeciem pracy silnika na gazie, nalezy uprzednio zakonczy¢ faze ustawiania
przeprowadzajac ustawianie dodatkowych konfiguracji, poniewaz niektére z nich majg zasadnicze
znaczenie (takie jak ustawienie wskaznika poziomu, konfiguracje NP-NC1/NC2 oraz ustawienie
analogicznego TPS — ON/OFF), a niektére mozna, lecz nie musi sie ustawia¢ (takie jak prog
przetaczenia benzyna/gaz i czas zachodzenia paliwa).

Konfiguracje, ktére mozna ustawi¢ za pomoca dodatkowego ustawiania recznego przy
pomocy przetacznika, ktére opisano w czesci 3.5, mozna takze przeprowadzi¢ przy pomocy czterech
menu, ktére zostang omoéwione w nastepnych czterech czesciach.

W oknie kazdego menu w odpowiednich polach z warto$ciami liczbowymi znajdujg sie
podlegajace konfiguracji parametry.

Podczas procedury pierwszego wprowadzania i samokonfiguracj wprowadzane sg wartosci
domysine parametrow.

Cztery przyciski w dolnej czesci kazdego ekranu (rys. 7, 8, 9 i 10) posiadajg nastepujace
funkcje:

Store (Memorizza) (zachowaj)

Po wybraniu tego polecenia wszelkie wartosci zmodyfikowane, znajdujgce sie w polach
numerycznych parametréw, widocznych na ekranie, zostajg zachowane w pamieci.

Poniewaz modyfikacje sa przechowywane w pamieci EEPROM mikrokontrolera, nalezy
najpierw wytaczyé, a nastepnie wigczy¢ klucz w stacyjce, aby nowe wartosci systemu staty sie
aktywne.

Reset (Ripristina) (skasuj)
Dzieki temu poleceniu mozna zresetowaé warto$ci parametréow sprzed ostatniej modyfikacji.

Default reset (Ripristina default) (skasuj wartos¢ domysing)
Dzieki temu poleceniu mozna zresetowa¢ domysine wartosci parametréw, wprowadzonych
podczas procedury pierwszego wprowadzania i samokonfiguraciji.

Quit (Esci) (wyjscie)

Po nacisnieciu tego polecenia T — =
nastepuje wyjscie do poprzedniego - i - —q
okna. L. it Wl bl ._..I_..I.-z.ln..j!_la. | I |

4.6.1 PRZELACZANIE

Na rys. 7 przedstawiono widok
okna odpowiadajgcego poleceniu
,Changing Over” (Commutazione)
zawierajgcego wszystkie elementy
konieczne do ustawienia przejscia
benzyna-gaz i odwrotnie.

Prég TPS (TPS Threshold, Soglia T.P.S.)
Jest to wartos¢ TPS, ponizj TR fmnanmn

ktorej nastepuje aktywacja przejScia na

gaz (do przejscia na gaz konieczne jest

takze przekroczenie przez liczbe obrotow

ustalonego progu).

E:




E]]I!:I'_",m_.
Prog obrotow (R.p.m. treshold, Soglia giri | £ - W oehe il ET AR =
TS y
motore) .
Jest to wartos¢ obrotéw, powyzej ktorej nastepu;

PRl o oniecz
Czas  zachodzenia  paliwa  (Fuel
overlaping time, Tempo socrapposizione
carburanti)

Jest to okres czasu podczas
przechodzenia na gaz, podczas ktorego
zachodzi jednoczesne zasianie benzyng
i gazem, co poprawia faze przejscia z
benzyny na gaz.

|

Czas oczekiwania w pozycji zerowej po przetgc: - — —— - Ipo
attesa al reset dopo commutazione)

Pozwala na ustalenie okresu czasu po przetaczeniu na gaz, kiedy aktuator STEP pozostaje
nieruchomo w pozycji zerowej (bez udziatu sygnatu czujnika tlenu lambda).

Funkcja ta przydaje sie, aby uniemozliwi¢ motorowi reakcje na fatszywy sygnat z czujnika
tlenu, spowodowanego jego zig praca w niskich temperaturach.

Czujnik tlenu zaczyna poprawnie pracowac dopiero po osiggnieciu odpowiedniej temperatury.

Czas zahamowania po przetgczeniu (Changing over inhibiting time, Tempo inhibizione commutazione)
Pokazuje przez jaki okres czasu od waczenia zaptonu samochodu nie moze nastgpic
przeptyw gazu.
Ten czas pozwala unikng¢ niepozadanego przetgczenia podczas fazy zapalania zaptonu
(niepozadane migotanie sygnatu obrotoéw i innych sygnatéow systemu).

4.6.2 T.P.S.
Na rys. 8 przedstawiono widok okna odpowiadajacego menu TPS, z parametrami
konfiguracyjnymi sygnatu TPS.

Typ TPS (TPS type, Tipo T.P.S.)

Jest to informacja o rodzaju
sygnhatu TPS (analogowy Ilub typu
ON/OFF) w samochodzie. Podczas e —
procedury pierwszego wprowadzania i i | ot ) il il N R AL TEDN =
samokonfiguracji nie nastepuje | e— e
samoczynne wprowadzenie informacji o
jego rodzaju, nalezy wiec wprowadzi¢
te informacje osobiscie.

W razie nieustawienia system
rozpoczyna prace w konfiguracji
domysinej, zaktadajgc ze sygnat TPS
jest analogowy.

T |
ar e
| i

[EETR R I

e mmadan

Samoadaptujgce TPS (Self-adapting
TPS, TPS autodattante)

Ta funkcja pozwala na wybér |
jednej z nastepujacych mozliwosci: P A AT P
- po Wybraniu TPS Samoadaptujqoego (kliklllquc 1A 110, DYyDISII JUDL AULUITIALY ULl IIG

s | g | |
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- uaktualni strategie kontroli ] e el et a il =) 4 B
(zwlaszcza odciecie i petne
obcigzenie), zmodyfikuje ich prog
dziatania, natomiast wartosci
minimalne TPS zmieniajg sie (w
zaleznosci od wieku samochodu,
zmian w poziomie natadowania
akumulatora itp.);

- - po niewybraniu TPS
samoadaptujacego (klikniecie na
NO), system Just wykorzystuje
ustawione progi TPS do strategii
kontroli (odciecie i petne
obcigzenie).

Takie progi zostajg obliczone podczas procedury pierwszego wprowadzania i mogg byé

modyfikowane w fazie ustawiania (czesc¢ 4.7).

Konfiguracja domysina dla tego parametru to YES (samoadaptujace TPS).

CEEE
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4.6.3 EMULACJA CZUJNIKA TLENU
Na rys. 9 przedstawiono widok okna odpowiadajgcego poleceniu menu Lambda emul., w
ktérym sg wszystkie parametry odnoszace sie do odcinania i emulacji czujnika tlenu lambda.

Konfiguracja przekaznika (Relay configuration, Configurazione rele)

To pole jest wykorzystywane do konfigurowania kontaktu przekaznika wychodzacego
przewodami biatym i biato-pomaranczowym.

Mozliwe funkcje to funkcja no-problem (NP) do ustawiania zera pamieci ECU wirysku
benzynowego, i funkcja kontaktu przekaznika do odcinania sygnatu (NC1/NC2).

UWAGA: ustawianie przekaznika NP — NC1/NC2 powinno odpowiadaé konfiguracji przyjetej w
pofaczeniach zespotu przewodéw ECU (zob. 2.3.3.9).

Cykl emulowanego sygnatu lambda

W Just ECU jest emulator sygnatu czujnika tlenu lambda, dajgcy si konfigurowac, ktory
posiada funkcje emulacji stateji emulacji zmiennego wzbogacenia mieszaneki.

Wybdr funkcji jest zwigzany z ustawieniem kontaktu przekaznika NP — NC1/NC2, co oznacza,
ze emulacja zmiennego wzbogacenia jest zwigzana z ustawieniem NP w polu ,Relay configuration”,
natomiast emulacja stata jest zwigzana z ustawieniem NC1/NC2.

W przypadku ustawienia NP, z tatwoscig mozna zaprogramowac cykl emulowanego sygnatu
lambda w odpowiednim polu (od 0 do 100%). Warto$¢ domysina dla tego parametru wynosi 46.

4.6.4 POZIOM PALIWA W ZBIORNIKU

Na rys. 10 przedstawiono widok okna odpowiadajgcego menu Tank, w ktérym sg wszystkie
polecenia odnoszace sie do parametrow zarzadzania czujnikiem poziomu gazu w postaci zielonych
diod zamieszczonych na przetgczniku.

Poziom pustego zbiornika (Empty tank level, Livello serbatoio vuoto)

Jest to warto$¢ odczytywana przez wskaznik poziomu, kiedy zbiornik jest pusty, po
zakonczeniu fazy pierwszego wprowadzania. Wprowadzone wowczas wartosci domys$ine
najprawdopodobniej trzeba bedzie poprawic.

Poziom petny zbiornik 80% (Full tank level, Livello serbatoio pieno)

Jest to warto$¢ odczytywana przez wskaznik poziomu, kiedy zbiornik jest zapehiony w 80%.
Po zakonczeniu fazy pierwszego wprowadzania danych jest ustawiona warto$¢ domys$ina, ktorg
najprawdopodobnie trzeba bedzie poprawic.

Ekstra petny zbiornik (Extra-full level, Livello extrapieno)
Jest to wartos¢ okreslajgca poziom paliwa, powyzej ktdrego zaswiecajq sie cztery migotajgce
Zielone diody przetgcznika sygnalizujac, ze w zbiorniku zostata przekroczona wartos¢ 80 %.



Poziom 2 (Level 2, Livello 2)
Jest to warto$¢ okreSlajgca prog, powyzej ktérego pierwsze trzy zielone diody $wiecq sie
statym Swiattem.

Poziom 1 (Level 1, Livello 1)
Jest to warto$¢ okres$lajgca prog, powyzej ktérego pierwsze dwie zielone diody Swiecq sie
statym Swiattem.

Niski poziom paliwa (Low fuel level, Livello riserva)

Jest to warto$¢ okreslajgca prog, powyzej ktérego pierwsza zielona dioda zaswieca sie i
ponizej ktérego sygnalizowany jest niski poziom paliwa za pomocg migotania pierwszej zielonej diody.
Poczatkowo, po pierwszym wprowadzaniu danych, z dwoma warto$ciami domysinymi (niski poziom
paliwa i petny zbiornik 80%), wartosci na ostatnich pieciu polach (wykorzystywane do obserwowania
poziomu) sq wprowadzane do pamieci zgodnie z zasadg proporcjonalnosci.

Poprzez zmodyfikowanie jednej z pierwszych dwoéch wartosci lub obydwu poprzez
wprowadzenie danych odczytywanych w sposdb rzeczywisty przez system przy zbiorniku pustym i
petnym, a nastepnie potwierdzenie przycisnieciem pola ,aquisition” nastepuje automatyczne
wprowadzenie pieciu wartosci poziomu.

Istnieje takze mozliwo$¢ zmodyfikowania wartosci w ostatnich pieciu polach, poprzez
bezposrednie wprowadzenie pozadanej wartosci, lub przez przeciagniecie wskaznika myszki i
nacisniecie na poziom.

W tym przypadku wartosci niezmienione nie zostang ponownie wprowadzone.

4.7 USTAWIANIE

Po przeprowadzeniu dodatkowych konfiguracji, system jest gotowy do pracy na gazie w
kazdych warunkach.

Jedng z zalet programu komputerowego, oprécz tego, ze nie trzeba przeprowadzac
ustawiania za pomoca przetacznika i skrzynki diagnostycznej jest fakt, ze umozliwia szczegotowe
ustawienie strategii kontroli.

W tym celu uzywa sie menu Setting up (Messa a punto), przedstawionego na rys. 11. Skfada
sie ono z sze$ciu polecen, zwigzanych z r6znymi aspektami kontrolowania czujnika tlenu lambda w
oparciu o aktuator STEP.

Aspekty pracy, omoéwione w nastepnej czesci sg okreslane zgodnie z wartoSciami sygnatu
obrotéw i sygnatu TPS. Nalezg do nich:

- - kontrola czujnika tlenu w warunkach normalnego obcigzenia (Lambda control in normal
load, Controllo Lambda in carico normale)

- - odciecie (Cut-off)

- - praca na biegu jatowym (Iddle speed, Minimo)

- - petne obcigzenie (Full load, Pieno carico)

- - pompowanie (Pumping, Pompata)

- - warunki wyjscia poza progi obrotéw (Out-of-the-revs threshold conditions, Fuori giri)

W oknie poswieconej kazdemu aspektowi, w odpowiednich polach z wartoSciami liczbowymi
pojawiajg sie parametry, ktére mozna ustawia¢. Rozne aspekty pozwalajg na proste i dynamiczne
ustawianie. Do kazdego parametru przypisane sg dwa pola: w pierwszym znajduje sie poczatkowa
wartos¢ parametru (initial value, Valore iniziale), a w drugiej ewentualna wartos¢ zmodyfikowana
(modification value, Valore di modifico). Przy pierwszym wejsciu do danego parametru, wartosci:
poczatkowa i zmodyfikowana sg do siebie podobne i odpowiadajg biezgcej wartosci podczas pracy
ECU.

Istnieje mozliwos¢ personalnego ustawienia systemu, poprzez osobiste wprowadzanie
zmodyfikowanych wartosci parametréw, dokonywanie modyfikacji i sprawdzanie ich zachowania na
wykresach w gtownym oknie. Jezeli kto$ chce porownac wartosci zmodyfikowane z poczatkowymi



zmodyfikowane. Po wprowadzeniu optymalnych wartosci mozna je wprowadzi¢ na stale do
pamieci ECU.

Cztery polecenia na polach w dole kazdego ekranu (rys. 12, 13, 14, 15, 16 i 17) majg nastepujace
funkcje:

Zastosuj wartosci zmodyfikowane (Apply the modification value, Applica valore di modifica)

Po kilknieciu tego polecenia nastepuje wprowadzenie wartosci parametréw znajdujgcych sie w
kolumnie ,wartosci zmodyfikowane” (modification value, valore di modifice). Kiedy wartosci te sg
wartosciami, zgodnie z ktérymi system pracuje w danym momencie, pod napisem pojawia sie
czerwone tho.

Zastosuj wartosci poczatkowe (Apply
the initial value, Applica valore iniziale)

W tym wypadku nacisniecie tej
funkcji umozliwia ponowne wprowa-
dzenie parametréw znajdujgcych sie w
kolumnie ,wartosci poczatkowe” (initial
value, valore iniziale), sprzed ewen-
tualnej modyfikacji. Kiedy sga one
aktywnymi wartosciami podczas
biezgcej pracy systemu, pod napisem
pojawia sie czerwone tto.

Programowanie  pamieci  (Memory
programme, Programma di memoria)
Funkcja ta umozliwia zachowanie
biezacych wartosci z kolumny ,wartosci zmodyfikowane” w pamigci ECU w sposdb ostateczny i staty
(EEPROM).
Przy nastepnym wejsciu do tego okna warto$ci zachowane w pamieci pojawiajg sie w
kolumnie ,warto$ci poczatkowe”.

[y

Wyjscie (Quit, Esci)

Funkcja ta umozliwia wyjscie z tego okna. Jezeli zostaty wprowadzone jakiekolwiek wartosci, i
ktos klika na tg funkcje bez zachowywania ich w pamieci, wowczas pojawia sie pytanie czy na pewno
chcesz wyjs¢, a jezeli ponownie nacisnie sie YES, wowczas te wartosci zostajg utracone.

4.7.1 KONTROLA LAMBDA PRZY NORMALNYM OBCIAZENIU

Na rys. 12 przedstawiono okno,
odnoszace sie do funkcji ,Lambda T T ——
control in normal load” (Controllo il co s e 11
lambda in carico normale). Znajdujq sie
w nim wszystkie parametry dotyczace
strategii zarzgdzania sygnatem lambda
przy normalnym obcigzeniu za pomocg
aktuatora STEP.

Dolny prég (uboga Ilambda przy
normalnym obcigzeniu) (Lower treshold
(lean Lambda in normal load), Soglia
inferiore (Lam magro normale)

Jest to wartos¢ sygnatu
czujnika tlenu lambda, ponizej ktérego
mieszanka uwazana jest za ubogg w
warunkach normalnego obcigzenia.

Jezeli sygnat z czujnika tlenu
spada ponizej tej wartosci, reakcjq jest
otwarcie aktuatora STEP.
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Jest to wartos¢ sygnatu z czujnika tlenu lambda, powyzej ktérej mieszanka jest uwazana za bogatg w
warunkach normalnego obcigzenia. Jezeli sygnat czujnika tlenu przekracza te wartosé¢, aktuator STEP
reaguje zamknieciem.

Wartos¢ bogatej lambda powinna by¢ zawsze wyzsza niz wartos¢ lambda ubogie;j.

Uwaza sie, ze mieszanka stechiometryczna powstaje, kiedy wartos¢ sygnatu lambda miesci
sie w przedzialne pomiedzy progiem nizszym a wyzszym.

Czestotliwos¢ kontroli — podwdjne kroki (Control frequency — doubling steps, Passi raddoppio freq. in
controllo)

W przypadku sygnatu bogatej lub ubogiej mieszanki z czujnika tlenu, aktuator STEP stara sie
za kazdym razem poprawi¢ sktad mieszanki poprzez albo otwarcie, albo zamkniecie przeptywu z
odpowiednig czestotliwoscia.

Jezeli po zamknigciu lub otwarciu podczas kilku krokdw zgodnie z okreslonymi parametrami,
sygnat czujnika tlenu nie reaguje, wéwczas aktuator zaczyna korygowaC przeptyw dokonujac
zamkniecia lub otwarcia z podwdjng czestotliwosda.

Liczba krokéw do kontroli (Number of steps for control, Numero passi per controllo)

Na tym polu okresla sie liczbe krokéw, ktére wykonuje aktuator w warunkach normalnego
obcigzenia, w stosunku do biezgcej pozycji zerowej.

Przyktadowo, jezeli biezgca pozycja zerowa wynosi 90, a zaprogramowana wartos¢ domysina
wynosi 15, aktuator STEP moze wykona¢, w warunkach normalnego obcigzenia, 75-105 skokdw.

4.7.2 ODCIECIE (Cut-off)

Na rys. 13 przedstawiono wyglad okna menu Cut-off, zawierajagcego parametry odnoszace sie
do strategii zarzadzania odcinaniem.

Pozycja STEP podczas odcinania (STEP position during cut-off, Posiz. Step durante cut-off)

Po okresleniu warunkéw odciecia (zgodnie z parametrami odnoszacymi sie do sygnatu
obrotéw i TPS, wprowadzonymi na ekranie), mozna skonfigurowaé rodzaj pracy aktuatora Step w
warunkach odciecia, wybierajac jedng z ponizszych mozliwosci:

- - aktuator STEP zawsze przybiera pozycje przy wartosciach zerowych odciecia,

- - aktuator STEP zawsze zatrzymuje sie bez ruchu w biezgcej pozycii

- - aktuator STEP przechodzi na pozycje zerowg odciecia tylko wtedy, jezeli jest bardziej
otwarty i zatrzymuje sie bez ruchu, jezeli byt bardziej zamkniety,

- - aktuator STEP przechodzi na pozycje zerowg odciecia tylko gdy jest bardziej zamkniety i
zatrzymuje sie bez ruchu, jezeli byt bardziej otwarty.
Pozycja domysina odpowiada pierwszej mozliwosci.

Procentowa wartos¢ odciecia w stosunku do pozycji zerowej przy normalnym obcigzeniu (% of cut-off
as to the normal load reset, % Reset di cut-off rispetto reset di controllo)

Dzieki temu parametrowi mozna skonfigurowaé pozycje zerowg odciecia, w formie wartosci
procentowej pozycji zerowej przy normalnym obcigzeniu.

Typowa zmiana podczas odciecia to wieksze zamkniecie w stosunku do pozycji zerowej.
Dzieki temu parametrowi mozna ustawi¢ pozgdane zamkniecie (wartos¢ domysina tego parametru
wynosi 85%).

Prég obrotow aktywujacy odciecie (Cut-off activating r.p.m. threshold, Soglia giri abilitazione cut-off)

Jest to wartos¢ sygnatu o obrotach, powyzej ktérej nastepuje przejscie do warunkéw odciecia.
Aby tak sie stato, konieczny jest takze spadek wartosci sygnatu TPS ponizej progu aktywacji odciecia.
Warto$¢ domysina dla tego parametru wynosi 2000 obr.

Prég obrotéw okreslajacy wyjscie ze stanu odciecia (r.p.m. treshold for exit from cut-off, Soglia giri
uscita cut-off)

Jest to wartos¢ sygnatu o obrotach, ponizej ktérej nastepuje wyjscie z warunkéw odciecia,
poza warto$ciami TPS. Wyjscie z odciecia nastepuje zazwyczaj przy obrotach nizszych iz obroty na
wejsciu (hystereza na wyjsciu z odciecia). Warto$¢ domysina dla tego parametru wynosi 1500 obr.



Jest to warto$¢ sygnatu TPS,
ponizej ktérej nastepuje aktywacja
stanu odciecia. Aby taka aktywacja [T T —
nastapita, liczba  obrotow  musi AR e ——
przekroczy¢ prog aktywujacy odciecie. :

w przypadku ustawienia
samoadaptujgcego sie TPS (czes¢
4.6.2), taki parametr jest tylko
odczytywany, nie moze byé
modyfikowany oraz jest stale
aktualizowany (w kolumnie ,wartosé
zmodyfikowana” (modification value,
Valore di modifica).

Prég TPS do wyjscia ze stanu odciecia
(TPS threshold for exit from cut-off,
Soglia TPS per uscita cut-off)

Jest to warto$¢ sygnatu TPS,
powyzej ktérej nastepuje wyjscie ze
stanu odciecia, poza wartosciami
obrotéw. Wyjscie ze stanu odciecia
nastepuje zazwyczaj, kiedy wartosé¢ TPS jest wyzsza niz wartos¢ wejsciowa (hystereza na wyjsciu ze
stanu odciecia).

W przypadku ustawienia samoadaptujgcego sie TPS (czes¢ 4.6.2), taki parametr nadaje sie
tylko do odczytu, nie moze by¢ modyfikowany i jest przez caly czas aktualizowany (w kolumnie
.wartos¢ zmodyfikowana” (modification value, Valore di modifica).
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4.7.3 PRACA NA BIEGU JALOWYM (Iddle speed, Minimo)

Na rys. 14 przedstawiono wyglad okna, zawierajgcego menu z wszystkimi parametrami odnoszgcymi
sie do strategii zarzgdzania w warunkach pracy na biegu jatowym.

Prég obrotéow do przejscia w stan pracy na biegu jalowym (R.p.m. threshold to enter the idle speed
condition, Soglia giri per entrata al minimo)

Jest to wartos¢ sygnatu obrotow, ponizej kidrej istnieje mozliwos¢ aktywacji wejscia w warunki
pracy na biegu jalowym. Aby wejS¢ na poziom pracy na biegu jatowym, konieczny jest takze spadek
wartosci sygnatu TPS ponizej progu wejscia do warunkéw odciecia. Wartos¢ domysina dla tego
parametru wynosi 1000 obr.

Prég dolny (uboga lambda na biegu jatowym) (Lower treshold, lean Lambda at the idle speed, Soglia
inferiore Lam magro al minimo)
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Jezeli sygnat z czujnika tlenu
przybiera wartos¢ ponizej tej wartosci,
aktuator STEP reaguje otwarciem.

Wartos¢ domyslna dla tego
parametru to wartos¢ parametru
lambda dla mieszanki ubogiej przy
normalnym obcigzeniu, pomnozona
przez 1,1.

Prég gorny (bogata lambda na biegu

Jest to wartos¢ sygnatu z @ [Eon
jatowym) (Upper treshold, rich Lambda
at the idle speed, Soglia inferiore Lam
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mieszanka jest uwazana za ubogg w
warunkach pracy na biegu jatowym.

Jest to wartos¢ sygnatu z czujnika tlenu lambda, powyzej ktérej mieszanka jest uwazana za
bogata w warunkach pracy na biegu jatowym.
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Wartos¢ domys$ina dla tego parametru to wartos¢ parametru lambda dla mieszanki bogatej przy
normalnym obcigzeniu, pomnozona przez 1,1.

Warto$¢ lambda bogatej mieszanki jest oczywidcie zawsze wyzsza niz lub przynajmniej taka
sama jak wartos¢ lambda mieszanki ubogie;j.

Mieszanke uwaza sie za stechiometryczng, jezeli warto$¢ sygnatu lambda miesci sie w
przedziale pomiedzy progami dla mieszanki ubogiej i bogatej.

Kontrola czestotliwosci przy biegu jatowym (Control frequency at the idle speed, Frequenza di
controllo al minimo)

W przypadku sygnatu z czujnika tlenu o bogatej lub ubogiej mieszance, aktuator STEP stara
sie za kazdym razem skorygowacC sktad mieszanki poprzez otwieranie lub otwarcie podczas
wykonywania suwu, z czestotliwo$cig typowa dla pracy przy biegu jatowym.

Czestotliwos¢ dla tego parametru moze zostaé ustawiona w skali od 1 do 10,

Wartos¢ domysina dla czestotliwosci kontrolnej wynosi 5.

Liczba krokéw do kontroli na biegu jatowym (Number of steps for control at idle speed, Numero passi
per controllo)

W tym polu wprowadza sie ilo$¢ krokéw, ktére aktuator STEP moze wykona¢ w warunkach
pracy na biegu jatowym, w stosunku do biezacej pozycji zerowej.

Przyktadowo, jezeli zaprogramowana wartos¢ biezacej pozycji zerowej (reset) wynosi 90, a
zaprogramowana wartos¢ domysina tego parametru wynosi 8, wowczas STEP moze wykonaé, w
warunkach pracy na biegu jatowym, od 82 do 98 krokdw.

4.7.4 PELNE OBCIAZENIE (Full load, Pieno carico)

Na rys. 15 znajduje sie widok okna, odnoszacego sie do menu Peitne obcigzenie,
zawierajacego wszystkie parametry dotyczgce strategii zarzadzania w warunkach petnego obciazenia.

Tryb wejscia do petnego obcigzenia
(Full load entry mode, Modalita entrata
in pieno carico)

W przypadku tego parametru
mozliwy jest wybér pomiedzy dwoma
trybami wejscia w warunki petnego
obcigzenia:

- - wejscie (i wyjscie) na
podstawie wartosci progu dla
sygnatu TPS (prég wejsciowy TPS i
prég wyjsciowy TPS)

- - wejscie (i wyjscie) na
podstawie mapy obroty-TPS.
Konfiguracja domysina to
konfiguracja pierwsza.

Tryb kontroli petnego obcigzenia (Full
load control mode, Modalita di
controllo)
Jezeli chodzi o strategie kontroli za pomocg aktuatora w warunkach petnego obcigzenia, przy tym
parametrze istnieje mozliwo$¢ wyboru pomiedzy dwoma réznymi trybami kontroli:
- - kontrola oparta na sygnale czujnika tlenu lambda (z bogata i uboga lambda przy petnym
obcigzeniu)
- - kotnrola oparta na mapie obroty-STEP.
Konfiguracja domysina to konfiguracja pierwsza.

Prég TPS do wejscia w warunki petnego obcigzenia (TPS treshold for entry in full load, Soglia TPS
entrata in pieno carico)

Ten parametr jest aktywny oraz mozna go konfigurowa¢ jedynie wtedy, gdy zostat wybrany
tryb wejscia w petne obcigzenie w oparciu o wartosci progowe sygnatu TPS.

W tym przypadku odpowiada on wartosci sygnatu TPS, powyzej ktérego wchodzi sie w
warunki pethego obcigzenia, oprocz sygnatu o obrotach.



Prég TPS do wyjscia z warunkow petnego obcigzenia (TPS threshold for exit from full load, Soglia
TPS uscita dal pieno carico)

Ten parametr jest aktywny oraz mozna go konfigurowa¢ jedynie wtedy, gdy zostat wybrany
tryb wejscia w petne obcigzenie w oparciu o wartosci progowe sygnatu TPS.

W tym przypadku odpowiada on wartosci sygnatu TPS, ponizej ktérego wychodzi sie z
warunkow petnego obcigzenia, oprécz sygnatu o obrotach.

Wyjscie z warunkéw petnego obcigzenia nastepuje wtedy, gdy wartos¢ TPS jest nizsza niz
wartos¢ wejscia (hystereza na wyjsciu z petnego obcigzenia).

W przypadku ustawienia samoadaptujacego sie TPS (czes¢ 4.6.2), taki parametr nadaje sie
tylko do odczytu, nie moze by¢ modyfikowany i jest przez caly czas aktualizowany (w kolumnie
~wartos¢ zmodyfikowana” (modification value, Valore di modifica).

Mapa wejscia w petne obcigzenie obroty-TPS (R.p.m. — TPS full load entry map, Cartografia di
entrata)

Jedynie w przypadku, gdy tryb wejscia w peine obcigzenie zostat skonfigurowany jako mapa
obroty - TPS, istnieje mozliwos¢ wyswietlenia tabeli sktadajgcej sie z odmiu podwdjnych kolumn z
wartosciami sygnatéw obrotéw i TPS, ktdre okreslajg rozne progi TPS do aktywacji wejscia w petne
obciazenie (rys. 16),
podczas gdy wartosci obrotéw sie zmieniaja.

Mapa moze by¢
wykorzystywana jezeli jedyny prog TPS e
przy wejsciu w petne obcigzenie lub TR e O

wszystkie  wartoéci  obrotéw  nie
wystarczajg do sprawdzenia sktadu
mieszanki.

Prég dolny (uboga lambda przy peinym
obcigzeniu) (Lower treshold — full load
lean lambda, Soglia inferiore — Lam
margro pieno carico)

Ten parametr jest aktywny oraz
mozna go konfigurowac jedynie wtedy,
gdy =zostat wybrany tryb kontroli
petnego obcigzenia w oparciu o
wartos$ci z czujnika lambda.

Jest to wartoS¢ sygnatu czujnika tlenu lambc |22 =] zan/

Jezeli wartos¢ z czujnika tlenu spada ponizej te) wartoscl, aktuator S 1 EP reaguje otwarciem.
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Wartos¢ domysina dla tego progu to wartos¢ parametru lambda dla mieszanki ubogiej przy
normalnym obcigzeniu, pomnozona przez 1,1.

Prég gérny (bogata lambda przy petnym obcigzeniu) (Upper treshold — full load rich lambda, Soglia
superiore — Lam ricco pieno carico)

Ten parametr jest aktywny oraz mozna go konfigurowac jedynie wtedy, gdy zostat wybrany
tryb kontroli petnego obcigzenia w oparciu o wartosci z czujnika lambda.
Jest to warto$¢ sygnatu czujnika tlenu lambda, powyzej ktorej w warunkach petnego obcigzenia
mieszanka jest uwazana za bogatg.

Jezeli wartos¢ z czujnika tlenu jest od niej wyzsza, aktuator STEP reaguje zamknieciem.

Warto$¢ domysina dla tego progu to warto$¢ parametru lambda dla mieszanki bogatej przy
normalnym obcigzeniu, pomnozona przez 1,1.

Wartos¢ lambda bogatej mieszanki jest oczywiscie zawsze wyzsza niz lub przynajmniej taka
sama jak warto$¢ lambda mieszanki ubogie;.

Mieszanke uwaza sie za stechiometryczng, jezeli wartos¢ sygnatu lambda miesci sie w
przedziale pomiedzy progiem dla mieszanki ubogiej i bogate;.

Mapa obroty — kontrola STEP przy petlnym obcigzeniu (R.p.m. — Step control map at full load,
Cartografia di controllo)



Jedynie w przypadku, gdy tryb
wejscia w petne obcigzenie zostat
skonfigurowany jako mapa obroty -
STEP, istnieje mozliwos¢ wyswietlenia
tabeli sktadajgcej sie z os$miu
podwdéjnych kolumn z wartosciami
sygnhatow obrotéw i pozycji aktuatora
STEP, ktére odpowiadajg okreslonej
pozycji przyjmowanej przez Aktuator w
warunkach petnego obcigzenia (rys.
17), podczas gdy wartosci obrotéw sie
zmieniaja.
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4.7.5 POMPOWANIE
Pompata)

(Pumping,

Na rys. 18 przedstawiono okna
menu  ,pompowanie”,  zawierajgce

wszystkie parametry odnoszace sie do
strategii zarzadzania pompowaniem,
przy czym wyrazenie ,pompowanie”
oznacza tutaj nagte otwarcie aktuatora
STEP w celu dostarczenia paliwa w jak
najszybszym czasie, aby mieszanka
miata optymalny sktad, oraz aby
kontrolowa¢ pojazd poczas pewnych
szczegolnych warunkow przej$ciowych.

Wzrost TPS w celu aktywacji
pompowania (TPS increase to activate
the pumping, Incr. di TPS per attivare
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pompata)

Pompowanie zazwyczaj jest aktywowane, kiedy zostanie odnotowany pewien wzrost warto$ci
sygnatu TPS w pewnych odstepach czasowych.

Dzieki temu parametrowi mozliwe jest ustawienie wyzszej wartosci sygnatu TPS, ktory
aktywuje pompowanie. Pompowanie zostanie przeprowadzone jedynie, jezeli taki wzrost wartosci
wydarzy sie w odstepach czasowych, okreslonych przez ten parametr.

Warto$¢ domys$ina tego parametru wynosi 25.

Okres czasu w ktérym wzrasta TPS (Time for the TPS increase, Tempo in cui deve avvenire
incremento TPS)

Jak juz wyjasniono w poprzedniej czesci, ten parametr pozwala na ustawienie odstepu
czasowego na wzrost wartosci sygnatu TPS, pozwalajacego na aktywacje pompowania. Jego wartosc
znajduje sie w pierwszym polu,

Warto$¢ domy$ina dla tego parametru, w dziesietnych sekundy wynosi 2.

Czas zahamowania pompowania (Pumping inhibiting time, Tempo inhibizione pompata)

Po wystgpieniu zjawiska pompowania, przed umozliwieniem kolejnego, musi uptyngé pewnien
okres czasu, ktory jest wprowadzony w ramach tego parametru.

Warto$¢ domy$ina dla tego parametru w dziesietnych sekundy wynosi 10.

Typ pompowania (Pumping type, Tipo pompata)

Pompowanie polega na nagtym otwarciu aktuatora STEP i jest pompowaniem dodatnim.

Dla pewnych specyficznych zastosowan moze przydac sie takze pompowanie ujemne, czyli
zamkniecie aktuatora STEP, na przyktad w czasie nagtego wzrostu wartosci sygnatu TPS.

Ten parametr pozwala wybraé
pomiedzy pompowaniem dodatnim



Kroki w trakcie pompowania (mapa
obroty —kroki pompowania) (Steps in
pumping r.p.m. — steps pumping map,
Passi in pompata)

System Just pozwala na
ustawie-nie pompowania w zaleznosci
od wartos-ci sygnatu z czujnika liczby
obrotéw. Tak wiec jezeli powstang
warunki  aktywujgce = pompowanie,
istnieje  mozliwos¢ ustawienia rézne;j
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liczby krokdéw pompujgcego aktuatora
STEP.

Pojawia sie podwdjna kolumna
(rys. 19), w ktorej zamieszczone sg
wartosci z czujnika obrotéw i krokéw
(r.p.m. — steps, giri-passi), odpowiada-
jace liczbie pompujgcych krokow, ktore
aktuator STEP powinien wykona¢ gdy
zmienia sie liczba obrotéw.

Nalezy pamietaé, ze rezolucja, L
dozwolona na wartosciach sygnatu z ; =
czujnika obrotéw wynosi 256 obr/min, S
dlatego tez mozna jedynie wprowadzié ot L
do tabeli wartosci bedace
wielokrotnoscig liczby 256 (program
automatycznie zaokragla wprowadzang
wartosc do liczby bedacej
wielokrotno$cig 256).

Wartos¢ sygnatu z czujnika
obrotbw w kazdej parze wartoSci
znajduje sie na pierwszym polu, a ilos¢
krokéw pompujacych aktuatora STEP |
to wartodci znajdujgce sie na drugim
polu w kazdej parze wartosci.
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4.7.6 PRZEKROCZENIE PROGU OBROTOW

Rys. 20 przedstawia okno odnoszace sie do menu ,Out-of-the-revs threshold conditions”
(Fouri giri), zawierajacego wszystkie parametry odnoszace sie do strategii zarzgdzania w przypadku,
gdy podczas pracy na gazie liczba obrotow przekracza progi.

Jak juz wspomniano w czesci 1.3.1.2, w przypadku gdy silnik pracuje na gazie na obrotach
wychodzacych poza prég, system automatycznie przetgcza sie na benzyne, wykorzystujgc prace ECU
wtrysku benzynowego zgodnie ze strategig opartg na liczbie obrotéw.

Po powrocie do odpowiednich warunkéw pracy, ECU automatycznie przeprowadza
przetaczenie na gaz (czes¢ 1.3.1.1).

Prog przetaczenia na benzyne (Petrol changing over threshold, Soglia commutazione a benzina)

Ten parametr okresla prég obrotéw, powyzej ktérego nastepuje automatyczne przetgczenie na
benzyne, jezeli samochdéd pracuje na gazie.

Zaleca sie ustawienie tej wartosci jako nizszej niz wartos¢ progu dla ECU benzynowego, aby
zabezpieczy¢ silnik przed uszkodzeniem.

Warto$¢ domy$ina dla tego parametru wynosi 6200.

Prég ponownego przetaczenia na gaz (Gas rechanging over treshold, Soglia di ricommut. a gas)

Ten parametr okresla prég obrotéw, ponizej ktérego nastepuje ponowne przetgczenie na gaz,
jezeli nastgpito przetaczenie na benzyne w warunkach przekroczenia progu obrotéw. Przetaczenie to
nastepuje po spetnieniu warunkow, koniecznymi do przetaczenia na gaz (czesé 1.3.1.1).

Wartos¢ domysina dla tego parametru wynosi 5700.



4.8 OBSERWACJA OFFLINE

Jezeli chodzi o wyregulowane
ECU (po zakonczeniu procedury
pierwszego wprowadzania danycah i
dodatkowych  konfiguracji), istnieje
mozliwos¢ obserwacij gtéwnych
ustawionych warto$ci dzieki poleceniu
Offline (rys. 21).

4.8.1 PIERWSZE WPROW ADZANIE |
SAMOKONFIGURACJA

Po wybraniu z menu Offline
polecenia First acquisition (Prima
aquisizione), pojawia  sie  okno
stanowigce podsumowanie wszystkich
wartosci wprowadzonych do systemu
podczas procedury pierwszego
wprowadzania i samokonfiguracji.

4.8.2 DODATKOWE USTAWIANIE
RECZNE

Po wybraniu polecenia ,Manual
settings” (Tarature manuale) z menu
Offline, pojawia sie okno stanowigce
podsumowanie  gtéwnych  wartosci
dodatkowych konfiguraciji
przeprowadzonych w systemie.

Takie wartosci sg generalnie
zbiezne z warto$ciami dodatkowego
recznego ustawiania, ktére moze
zosta¢ przeprowadzone przy pomocy
przetacznika i skrzynki diagnostycznej
(czesc¢ 3.5).

Jezeli ktos$ przeprowadzi reczne
ustawianie dodatkowe za pomocqg
przetacznika (jak zostato opisane w
czesci 3.5), w komputerze pojawi sie
okno podobne do okna
przedstawionego na rys. 23. Znajduje
sie na nim takze czes$¢ poswiecona
wartosciom online, ktére zmieniajqg sie,
obrazujgc ustawienia przeprowadzane
za pomocg przetgcznika.

4.9 NIEPRAWIDLOWOSCI

Jak wspomniano w czesci 3.9,
Just ECU jest wyposazone w system
samodiagnostyczny, ktéry  wykrywa
nieprawidfowo$ci podczas pracy i
informuje o nich za pomocg
specjalnych koddw, odczytywanych z
zachowania diéd na przetgczniku.

Program komputerowy rowniez
przechowuje informacje o wszelkich
nieprawidtowosciach, ktére wydarzyty
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Jezeli chodzi o wyregulowane e = "“"". "".. e e
ECU (po zakonczeniu procedury 1] 71 ] ] B '"""f‘—-l__—ll_—!-'l—-—
pierwszego wprowadzania danycah i
dodatkowych  konfiguracji), istnieje
mozliwos¢ obserwacij gtéwnych
ustawionych warto$ci dzieki poleceniu
Offline (rys. 21).

4.8.1 PIERWSZE WPROW ADZANIE |
SAMOKONFIGURACJA

Po wybraniu z menu Offline
polecenia First acquisition (Prima
aquisizione), pojawia sie  okno
stanowigce podsumowanie wszystkich
wartosci wprowadzonych do systemu
podczas procedury pierwszego

wprowadzania i samokonfiguracji. 2

4.82 DODATKOWE USTAWIANIE
RECZNE
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Offline, pojawia sie okno stanowigce
podsumowanie  gtéwnych  wartosci
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dodatkowych konfiguraciji
przeprowadzonych w systemie. —
Takie warto$ci sg generalnie m
zbiezne z wartosciami dodatkowego =
recznego ustawiania, kiére moze PR ST T —_——

zosta¢ przeprowadzone przy pomocy
przetacznika i skrzynki diagnostycznej
(czes¢ 3.5).

Jezeli ktos przeprowadzi reczne
ustawianie dodatkowe za pomocqg
przetacznika (jak zostato opisane w
czesci 3.5), w komputerze pojawi sie
okno podobne do okna
przedstawionego na rys. 23. Znajduje
sie na nim takze czes¢ poswiecona
wartosciom online, ktére zmieniajg sie,
obrazujgc ustawienia przeprowadzane
za pomoca przetacznika.

4.9 NIEPRAWIDLOWOSCI

Jak wspomniano w czg$ci 3.9,
Just ECU jest wyposazone w system
samodiagnostyczny, ktéry wykrywa
nieprawidfowosci podczas pracy i
informuje o nich za  pomocg
specjalnych koddw, odczytywanych z
zachowania didd na przetgczniku.
Program komputerowy réwniez przechowuje informacje o wszelkich nieprawidfowosciach, ktére wydarzyty si
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Aby je zobaczyé, wystarczy < . £E e - —3
wejs¢ do menu Defects (Anomalie), ] e B S AR 4]

ktére przedstawiono na rys. 24.

Wyczyszczenie wszystkich
nieprawidlowosci w systemie na
ekranie komputera mozna

przeprowadzi¢ naciskajac polecenie
~wyczys¢” (Clear, Cancella).

Opis nieprawidtowosci i ich
usuwanie opisano w czesci 3.9.

4.10 ZARZADZANIE USTAWIANIEM
DANYCH

B

W tej fazie ustawiania, oprocz
wspomagania wartosciami liczbowymi i
wykresami w gtéwnym oknie (rys. 1),
istnieje takze mozliwo$¢é zachowywania
wszystkich wartosci, odczytywanych
przez ECU w odpowiednim pliku
zawierajgcym dane. W tym celu nalezy
wybrac¢ polecenie File (rys. 25).

Aby zaczaé zapisywanie
wszystkich danych systemu,
poczgwszy od jakiego§ momentu,
wystarczy wybra¢ polecenie ,Storage
start” (Inizio memorizzazione) z menu
File lub klikng¢ na odpowiednig ikone.
Pojawi sie okno przedstawione na rys.
26. Woéwczas moga zostac
wprowadzone dane dotyczgce pojazdu,
wpisane podczas fazy ustawiania, wraz
z wszelkimi komentarzami dotyczgcymi
stanu systemu podczas zachowywania
danych. Poprzez nacisniecie pola
.otore” (Salva), rozpoczyna sie
zapisywanie danych w pliku.

Aby wyj$¢ z zachowywania w dowolnej O ———— e —I
chwili, wystarczy wybra¢ z menu File |

polecenie Storage end, lub nacisng¢ na
odpowiednig ikone.

W ten sposéb zostaje zapisany
plik zawierajgcy dane, ktéry moze byé
wykorzystywany do przegladania lub s s [
dokumentacji ustawiania, lub do P, i
rozwigzywania ewentualnych b - R
probleméw podczas regulacji
ustawienia.

4.11 PLIKI EEPROM



Do kazdego pliku EEPROM mozna

dotgczy¢ szczegotowy opis. Dobrze jest

tworzy¢  pliki  dotyczgce  danego
pojazdu, poniewaz to umozliwia:

- - stworzenie
uporzadkowanych plikbw historii
wszystkich instalacji, co przydaje
sie podczas przysztych przegladow o
czy regulacji instalacji, )

- ponowne  wykorzystanie
pl/kow EEPROM z danej instalacji
pojazdu, jako punkt odniesienia do
instalacji w pojezdzie tego samego
rodzaju.

Menu nie tylko umozliwia
zachowanie pliku EEPROM z instalacji,
ale takze zaprogramowanie EEPROM
nowego ECU za pomocg juz
istniejgcego pliku.

Menu zarzgdzajgce plikami
EEPROM zostato przedstawione na
rys. 27.
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4.11.1 ZACHOWYWANIE DANYCH W
PLIKU PRZEZ EEPROM

Po wybraniu ,Save on fie” T — P |
(Salvataggio su file) z menu EEPROM, ————————— i‘
lub kliknieciu na odpowiednig ikone, = rmm noe .
pojawia sie okno przedstawione na rys. .

28. Umozliwia  ono  dotgczenie
wszelkich informacji szczegotowych,

potrzebnych do wyréznienia danego

pliku EEPROM. 7 — P —
Pola, ktore obowigzkowo [ P N [
nalezy wypetnic podczas tworzenia i || e 1T T

zachowywania plku EEPROM to Car
make (Marca) i Model (Modello).
Wiadomo tez, ze im wiecej danych
zostanie wprowadzonych, tym tatwiej l
Jjest rozréznic jeden samochod od ele|
drugiego. st et il

W goérmym oknie ekranu
pokazane sg pliki EEPROM, ktére
zostaty  wcze$niej zachowane w
komputerze.

Podczas uzupetniania danych odnoszgcych sie do plku EEPROM, ktéry ma zosta¢
zachowany, na liscie ukazujq sie wczesniej zachowane pliki dotyczqce podobnych samochodow.

|

4.11.2 tADOWANIE PLIKOW EEPROM

Istnieje mozliwo$¢ ponownego wykorzystania pliku EEPROM, zawierajgce dane dotyczgce
ustawienia jakiego$ samochodu jako punktu odniesienia do ustawienia pojazdu tego samego typu.
Jako punkt wyjScia nalezy wykorzysta¢ plik EEPROM takiego samego modelu pojazdu,
wyposazonego w system gazowy skfadajgcy sie z takich samych komponentéw oraz, jezeli to
mozliwe, zamontowanych w identyczny sposob.

W tym przypadku nie mozna jednak zagwarantowac, ze nie wystgpi koniecznos¢ dokonania regulacji
aby ustawienie byto optymalne.



EEPROM, w oparciu o plik EPROM utworzony przez instalatora podczas ustawiania, lub w oparciu o
pliki EEPROM, ktére powstaty w BRC podczas przeprowadzonego przez BRC ustawiania.

4.11.2.1 Pliki osobiste
Jezeli kto$ chce zaprogramowac¢ nowe EEPROM za pomocg plikdw wybranych z plikow zachowanyci

wybierajagc go spo$rod  uprzednio
zachowanych plikow.

4.11.2.2 Pliki BRC
Druga mozliwo$c¢ to wykorzystanie jednego z plikéw, dostarczonych przez BRC w celu programowania
Wystarczy wowczas wybrac polecenie ,BRC setting up” (Messa a punto BRC). Pojawia sie okno podokt

4.11.3 USUWANIE PLIKU EEPROM
Aby usungc jakis wczesniej zachowany plik EEPROM, nalezy z menu wybrac polecenie ,Clear EEPRO
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4.11.4 USTAWIANIE (Setup)

Funkcja parametru Setup, ktérg
oméwiono w cze$ci 3.5.8, jest
wykorzystywana do catkowitego
usuniecia wszelkich poprawek
przeprowadzonych w ECU.
Po dokonaniu tej operacji nalezy wytgczyc pojazd oraz starannie wyregulowa¢ ECU, powtarzajgc proce
Do przeprowadzenia ustawienia wystarczy zmenu EEPROM wybrac¢ polecenie ,Setup”, lub nacisng¢ o
Po wybraniu polecenia ,Intialise” (Inizializza) i potwierdzenia w drugim oknie, w ktérym ponownie nalez

UWAGA! Operacje te nalezy
przeprowadza¢ jedynie w wyjgtkowych
przypadkach!

|

4.12 NARZEDZIA (Utilities, Utilita)

Menu ,Utilities” oferuje inne przydatne funkcje, takie jak mozliwo$c¢ zachowywania w katalogu oraz rese
Opcje tego menu zostaty przedstawione na rys. 33.
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4.12.1 ZAPISYWANIE DANYCH |
RESETOWANIE

Po wybraniu ,Save data”
(Salva) pojawia sie okno przedstawione
na rys. 34. Istnieje mozliwosc
wykonania kopii zapasowych
wszystkich plikbw powstajgcych
podczas  przeprowadzania  réznych
ustawien, w specjalnych katalogach w
komputerze.
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Resetowanie ewentualnych kopii zapasowych w katalogach w komputerze mozna przeprowadzic¢ popr:z

4.12.2 WYKRESY

Kolejng ciekawg funkcjg programu komputerowego jest mozliwos$¢ skonsultowania prawidfowosci prac)

4.13 KONFIGURACJA

Na rys. 36 przedstawiono menu
~configuration”. Umozliwia ono wybér
jezyka, w ktorym ma by¢
przeprowadzone programowanie oraz
ustawienie portu seryjnego komputera,
przez ktéry ma byé dokonane
potaczenie z Just ECU.
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4.13.1 WYBOR JEZYKA

Po wybraniu polecenia
,Language” (Lingua) pojawia sie obraz
przedstawiony na rys. 37. lIstnigje
wowczas mozliwos¢ wyboru jednego z
czterech jezykéw po klikniecu na
odpowiednig ikone (angkelski, wioski,
francuski i hiszpanski), a nastepnie na
.Save” (Salva).

4.13.2 KONFIGURACJA PORTU

Po wybraniu polecenia ,Serial”
pojawia sie okno przedstawione na rys.

38. Istnieje  wobwczas  moZiwosc
skonfigurowania portu seryjnego, przez
ktory  bedzie mozna  poprawnie

komunikowac¢ sie z mikrokontrolerem
ECU. Aby wymiana danych przebiegafa
poprawnie,  wprowadzono  wstepne
wartosci  parametrow. W  razie
probleméw z komunikacja z ECU
zaleca sie skontaktowanie z serwisem
BRC.

4.14 WERSJA OPROG RAMOWANIA

Po wybraniu z menu polecenia
»Info” pojawia sie okno przedstawione
na rys. 39., na ktérym znajdujg sie
informacje dotyczace biezacej wersji
oprogramowania wraz z  innymi
informacjami.

4.15 WYJSCIE Z PROGRAMU

Wyjscie z programu dokonuje
sie przez wybranie z menu File
polecenia Quit (Esc), Ilub przez
klikniecie na  odpowiedniq ikone
(ostatnia po prawej stronie).
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